
  
  

           

  速度传感器
产品规格书

 
   鑫雁电子保留产品及其规格书的更改权，以便为客户提供更优秀的产品，规格书若有更改，恕不另行通知。在购买本规

格书所记载的产品时，请预先向鑫雁电子的销售部门确认最新信息。 

    鑫雁电子一直致力于提高产品的质量和可靠性，然而，任何半导体产品在特定条件下都有一定的失效或发生故障的可能，

客户有责任在使用鑫雁电子产品进行产品研发时，严格按照对应规格书的要求使用产品，并在进行系统设计和整机制造时遵

守安全标准并采取安全措施，以避免潜在失败风险、造成人身伤害或财产损失等情况。

产品而造成的人身伤害、财产损失等情况，鑫雁电子不承担任何责任。 

    本产品主要应用于消费类和工业类电子产品中，如果客户将本产品应用于化学、医疗、军事、航天等要求极高质量、极

高可靠性的领域的产品中，其潜在失败风险所造成的人身伤害、财产损失等情况，鑫雁电子不承担任何责任。 

本规格书所包含的信息仅作为本产品的应用指南，没有任何专利和知识产权的许可暗示，如果客户侵犯了第三方的专利

和知识产权，鑫雁电子不承担任何责任。 

鑫雁电子科技(上海)有限公司在中国发布，版权所有。 

鑫雁电子科技(上海)有限公司的公司名称、徽标均为鑫雁电子科技(上海)有限公司在中国的商标或注册商标。 

 

    网址：http://www.golden-chip.com/ 

    

营销服务中心：上海市闵行区七莘路 3599 号华商时代广场 9 号楼 506 室       

电话：+86-21-34140399 传真：+86-21-64515171  

产品与技术支持：杭州市西湖区西斗门路毛家桥路北中天 MCC B 座 202 室 

电话：+86-571-88820269 传真：+86-571-88820239 

    

E-mail: sales@golden-chip.com.cn

如果是因为客户不正确使用鑫雁电子
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GHE2121W12/GH2121W14，是带速

度和方向检测的传感器，内部采用的是两颗

差分结构的动态齿轮传感器电路芯片。 

基于霍尔效应的工作原理，穿过霍尔集

成电路的偏置磁场的强度和方向，将随运动

着的齿轮（以下称为速度轮）的齿顶、齿谷

（齿间隙）位置的不断变化而改变，从而两

个差分霍尔传感器感测到的磁场信号的差

转变成了差分电压信号，这个微弱的电压信

号经滤波、放大和自适应比较以后，就去触

发电路内部的开关单元电路进行开和关的

动作，于是在该电路的输出端就产生了对应

于齿轮形状的高低电平数字信号。 

如果把上述相同的齿轮传感器电路芯

片A、B两颗以一定的位置安装排列，那么

在两颗芯片的输出端就可以得到两个正交

输出的高低电平数字信号。当速度轮顺时针

方向旋转时，A信号输出超过B信号输出90

度相位差；当速度轮逆时针方向旋转时，B

信号输出超过A信号输出90度相位差。  

非接触式检测 

最大工作频率：20kHz 

工作电压范围：直流+5.0V~+24V 

工作温度范围：-40℃~+120℃ 
 

齿轮速度和方向测试

 

 

插入式电机编码器
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订购信息
 

                                  

产品型号 温度范围 安装形式 包装方法 

GHE2121W12K K(-40~+120℃) 插入固定式 袋装：1支/袋 

GHE2121W14K K(-40~+120℃) 插入固定式 袋装：1支/袋 

 



 

典型应用

 

产品描述

产品特点
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电气参数  

环境试验

  
 

 

 

 

参数 范围 说明 
电源电压 Vcc 5.0~24V  

静态工作电流 ≤30mA @Vcc=12V  

反向最大电压 -18V  

信号类型  2 相，90  相位差  

占空比 50%±10%  

相位差 90 ±20  

输出高电平 ≥Vcc-0.5V  

输出低电平 ≤0.5V  

负载电流能力 最大 25mA  

上升时间 10µS(典型) 取决于外接的上拉电阻 

下降时间 2µS(典型)  

工作频率 20Hz~20kHz 
超过 10kHz 取决于齿轮尺寸和

感应距离 

 

 

 

 

 

输出信号 

短路保护 有  

270Ω @Vcc=5V  

680Ω @Vcc=12V  

 

最小上拉电阻值 

1500Ω @Vcc=24V  

连接线 4 线带公头（DJ7041-1.5-11）  

适配接插器 282088-1 或 DJ7041-1.5-21  
 

参数  说明 
辐射抗扰度 EN61000-6-2-2005   

EMI 
电源端传导干扰电压 EN61000-6-3-2007  

ESD 快速瞬变脉冲群 EN61000-4-4-2012  

工作温度范围 -40~+120℃ 
空气温度到空气温度，停留

0.5H，转换时间小于 10S 

热冲击 -40~+120℃  

高温试验 1000H，120℃  
IEC60068-2-27-2008  

机械冲击 
IEC60068-2-29-1995  

振动 IEC60068-2-6-2008  

 

。

。 。

测试方法

方波，集电极开路输出
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传感器输出信号

 

 


OUTA

OUTB

OUTA

OUTB

1  2  3  4

插接器接线说明  

                 

接插器接线说明  

插接件 

序号 

GHE2121W12

（内部引线颜色）

GHE2121W14 

（内部引线颜色）

1 VCC  VCC  

2 GND  OUTA  

3 OUTA  OUTB  

4 OUTB  GND  

 

1  2  3  4

（蓝色）

（红色）

（黑色）

（白色）

（红色）

（白色）

（蓝色）

（黑色）

顺时针方向旋转

OUTB OUTB

t t

在前，      在后OUTA OUTB

逆时针方向旋转

在前，      在后OUTB OUTA

 

参数 范围 说明 
有效检测距离 0.0~1.8mm 齿轮不同，检测距离也不同 
速度轮齿宽 ≥2.0mm（推荐) 齿宽减小，最大感应距离减小

速度轮齿槽宽 ≥2.0mm（推荐) 齿槽宽减小，最大感应距离减小

速度轮齿高 ≥3.0mm（推荐) 齿高减小，最大感应距离减小

速度轮齿厚 ≥5.0mm（推荐)  
传感器偏移位置 ±1.5mm 取决于齿轮的尺寸 

速度轮参数说明  
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  装配图 （单位：   )mm GHE2121

旋转方向

典型的被检测目标：速度轮

齿轮旋转方向
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注意事项：

1.材料
传感器主体：

衬套：机加工黄铜

型环：橡胶
线束：      四芯线OD5.3
O

2.推荐安装孔：15.05 0.10
0.00

PA66+GF30%
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